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ZUSAMMENFASSUNG 

Vorrichtung zur Entfernung von Zecken 

Eine Vorrichtung, insbesondere zum Entfemen von Paraslten oder Zecken aus der Haut von 
Tieren und Menschen, umfasst ein Gehause, ein spreizbares Greifwerkzeug. eine 
Spreizvorrichtung zum Spreizeh des Greifwerkzeugs und eine Drehvorrichtung zur Drehung 
des Greifwerkzeugs urn die Achse der Vorriciitung, wobei das Greifwerkzeug in seinem 
ungespreizten Zustand einen im wesentlicfien geschlossenen Hohlraum zur Aufnahme des 
Parasiten oder der Zecke umschlieBt. insbesondere ist das Greifwerkzeug aus einem 
elasflschen bzw. flexibien Material. 

IFig.2] 
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Vorrichtung zur Entfernung von Zecken 

Die Erfindung betriftt eine Vorrichtung zum Entferhen von Paraslten Oder Zecken aus der 
Haut eines WIrte nach dem Oberbegrlff des Anspruchs 1 . 

Erkrankungen insbesondere des Menschen Infolge eines Zeckenbisses breiten sieh 
erschrsckend aus. Die rechtzeJtige und sachgemaSe Entfernung der Zscke aus der Haut des 
Wins ist Prevention und Ttierapie zugleich, wobei unter sachgemaBer Entfernung das 
Herausziehen der unbeschadigten Zecke aus dem Wirt verstandeh wlrd, ofine dass die 
Zecke gequetsclit oder andenweitig inrltiert und «ine Infektion dadurcli erst vemrsacht wird. 

HerkSmmliche Verfahren zum Entfernern von Zecken aus der menschliclien Haut bewirken 
eine Quetschung der Zecke. wenn diese fest erfasst und entfernt werden soli: Insbesondere 
bei Parasiten mit infekliosem Infialt bewirkt diese Art der Entfernung das Herausquetschen 
infektiosen Materials und lost dadurch erst die Erkrankung aus. Oberstes Ziel neben der 
Expositfonsprophylaxe ist aber das schonende Entfernen des unversehrten Parasiten. 

Herkommlichenweise werden Zecken mit einer Zange oder Pinzette entfernt. Dabel lasst sich 
das Quetschen der Zecke oder ihrer Teile nicht vermeiden. Durcfi den Einsatz eines 
Bindfadens kann dieses Risiko bei sachgemaBer Anwendung gemindert werden.. doch ist 
dieses Verfahren muhselig. zeitraubend und nicht immer von Erfolg gekront. Insbesondere 
an schwierigen Korperstellen wie der Achselhohle stoBt die Fadenmethode an ihre Grenzen. 

Bei der Entfernung der Zecke mittels einer Pinzette werden in den illustrierenden Skizzen der 
Obersicht halber haufig das GroBenverhaltnis von Pinzette, Rngecnagel oder Zarige zur 
Zecke vemachlassigt. So entsteht der Eindruck, die Zecke werde am Kopf gepackt und 
daran herausgezogen. TatsSchlich aber misst die Zangenspitze meist ein Vielfaches der 
Zecke selbst, so dass es unvermeidlich zur Quetschung des Zeckenkorpers kommt, was das 
Entleeren potentiell infektiosen Magen- Darminhaltes der Zecke zur Folge hat. Dies ist in Rg. 
1 dargestellt. wobei der obere Teil der Rg. 1 das haufig dargestellte, aber falsche 
GroBenverhaltnis von Pinzette und Zecke zeigt. wahrend der untere Teil der Rg. 1 das 
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richtlge GroBenverhaltnis darstellt. aus dem ersichtlich ist. dass im wesentllchen eine 
Quetschung der Zecke aufgrund der groBen Pinzettenarme erfolgt. 

Folgt man den Empfehlungen der medizinischen Fachliteratur bzw. des Internets, so wird 
zum korrekten Entfernen einer Zecke eine spitze Pinzette. eine Zeckenzange. ein BIndfaden 
Oder der Fingernagel empfohlen. Wahrend das Entfernen mit dem BIndfaden zwar zecken- 
und damit patientenschonend, aber zeitaufwendig und nicht an alien KSrperpartien 
praktikabel ist. bedingen starre Oder wenig flexible Zangen inklusive des Fingernagels 
unweigerlich eine Quetschung des Zeckenkorpers und damit ein erhShtes Infektlonsrislko. 
wie dies oben diskutiert wurde. 

Femer beschreibt Druckschrift DE 19860172 A1 eine automatlsche Zeckenzange. Diese 
weist eine Greifereinrichtung auf, die durch eine GreiferhOlse willkurlich zu offnen und zu 
schlieBen ist. und die dem Ergreifen einer Zecke dient. Die Zeckenzange Ist auBerdem mit 
einem Drehantrieb versehen. mit dem die Greifereinrichtung drehend antreibbar ist 
Zusatzlich ist eine durch eine Druckfeder gebildete Linearantriebseinrlchtung vorgesehen. 
mit der die Greifereinrichtung linear von der Haut des Wirtsorganismus weg bewegbar ist 
Die Koordiniemng von Drehbewegung und llnearer Auszugsbewegung der Greifereinrichtung 
wird von einer Steuereinrichtung Obernommen, zu der beispielswelse Ausl5sefinger und 
Stutzfinger Oder eine Rastzunge und ein Ausloseschieber geh5ren. der durch 
Drehbewegung . der Greifereinrichtung zum Losen der Rastzunge akdviert wird. Das 
Ausziehen einer Zecke erfolgt somit in wenigen Sekuhden automatisch. Zwar sind bel der 
bekannten Vorrfchtung Greif- und Drehmechanismus miteinander veri<nupft. jedoch sInd die 
Greif er starr, so dass Infektfonsmaterial In den Wirtsorganismus gequetscht werden kann. 

Die DE 1982765101 zeigt eine Vorrichlung zum Entfernen von Zecken. welche Greifarme 
aufweist. die an -einer .Stelle zwischen zwei aus einem Gehause herausragenden 
GriffstQcken und Greifbacken uber einen StOtzsteg einstuckig miteinander verbunden sind. 
Die inneren Enden der Greifarme stOtzen sich auf Schragflachen Im GehSuse ab. Durch die 
Eigenelastizitat der aus elastischem Kunststoff einstuckig gespritzten Greifarme werden die 
Greifbacken bei unbetatigter Vorrichtung mit vorgegebener SchlieBkraft zusammengedruckt. 
Die bekannte Vorrichtung zum Entfernen von Zecken arbeitet zwar mit einer 
Kunststoffpinzette. jedoch ist auch hier die Gefahr gegeben. dass die zwei spitzen Greifer die 
Z^cke quetschen. 
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Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, eine Vorrichtung der gattungsgemai3en Art 
zu schaffen. die eine sachgemaBe Entfernung einer Zecke oder eines derartigen Parasiten 
vom Wirt ermogliclit. 

Diese Aufgabe wird durch eine Vorrichtung zum Entfernen von Parasiten oder Zecken mit 
den IVIerkmalen des Anspruchs 1 geI5st Bevorzugte Ausgestaltungen der Erfindung sind 
Gegenstand der Unteranspruche. 

Die erfindungsgemaBe Vorrichtung, die insbesondere zum Entfernen von Parasiten oder 
Zecken aus der Haut von Tieren und IWenschen dient und auch als Zeckenfanger bezeichnet 
wird, umfasst ein GehSuse. ein spreizbares Greifwerkzeug. eine Spreizvomchtung zum 
Spreizen des Greifwerkzeugs und eine Drehvorrichtung zur Drehung des Greifwerkzeugs urn 
die Achse der Vorrichtung, wobei das Greifwerkzeug in selnem ungespreizlen Zustand einen 
im wesentlichen geschlossenen Hohlraum zur Aufnahme des Parasiten oder der Zecke 
umschlieBt. Mit anderen Worten. der im Innern des Greifwerkzeugs ausgebildete Hohlraum 
wird im wesentlichen vollstSndig von dem Greifwerkzeug im geschlossenen Zustand 
umfasst. 

Vorzugsweise weist die Vorrichtung weiterhin eine in axlaler Richtung der Vorrichtung 
wirkende Druckvorrichtung zur Betatigung der Spreizvorrlchtung und der Drehvomchtung 
des Greifwerkzeugs auf. Dabei bewirkt eine erste Betatigung der Druckvorrichtung eine 
Spreizung der Greifwerkzeugs durch das Spireizvonichtung und eine zweite Betatigung dei^ 
Druckvorrichtung bewirkt eine Drehung der Greifwerkzeugs. Weiterhin wird eine SchlieBung 
des Greifwerkzeugs durch die erste oder die zweite Betatigung der Druckvorrichtung bewirkt. 

In einer ersten bevorzugten AusfQhmngsfomi Qrfolgt die erste Betatigung der 
Druckvorrichtung in axlaler Richtung In die Vonichtung hinein und die sich an die erste 
Betatigung anschlleBende zweite Betatigung In axlaler Richtung erfolgt aus der Vorrichtung 
herays. Mit anderen Worten. In der bevorzugten Ausfuhrungsfomi, die in Form einem 
Druckbleistift ahnelt. wIrd die Druckvorrichtung uber einen Druckstlfl lietatigt und bei 
BndrQcken des Druckstiftes erfolgt die Spreizung des Grelfwericzeugs. Beim Loslassen des 
Druckstiftes, d.h. Betatigung In die entgegengesetzte Richtung zur ersten Betatigung. erfolgt 
die Drehung des Greifweritzeuges . Das SchlleBen des Greifweri<zeuges kann entweder am 
Ende der ersten Betatigung oder zu Beginn der zweiten Betatgung des Druckstiftes erfolgen. 
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in einer zweiten bevorzugten Ausfuhrungsform. erfolgt die erste Betatigung der 
Druckvorrichtung in axlaler Richtung ebenfalls in die Vorrichtung hinein und die sich an die. 
erste Betatigung anschlieBende zweite Betatigung erfolgt ebenfails in axialer Riciitung in d.e. 
vorrichtung hinein. Mit anderen Worten. im Fall einer Ausbildung der Vorrichtung ahnlich zu 
einem Dmckbleistitt erfolgt die Spreizung durch ein erstes EindrOcken des Dnickstiftes. Bn 
weiteres EindrOcken des Druckstiftes bewirkt eine Drehung des Greifwerkzeugs. Das 
SchlieBen des Greifwerkzeugs kanaauch hier zu Ende der ersten Betatigung oder zu Beg.nn 
der zwelten Betatigung erfolgen. 

vorzugsweise ist das Greifwerkzeug aus zwei oder mehreren Segmenten gebildet. wobei 
insbesondere zwei. drei oder vier Segmente bevorzugt sind. Die Segments des 
Greifwerkzeugs sind vorzugsvyeise elastisch ausgebildet. 

Der Hohlraum des Greifwerkzeugs kann gebildet werden. indem die Segmente des 
Greifwerkzeugs zur Spitze des Greifwerkzeugs hin sich verjungende und nach .nnen 
gerichtete Greifbacken bilden. Femer weisen die . Segmente des Greifwericzeugs 
vorzugsweise eine Federkraft auf. gegen welche die Spreizung der Segmente erfolgt. Mrt 
anderen Worten, die Segmente sind so ausgebildet. dass sie aufgmnd der eigenen 
Federkraft im geschlossenen Zustand den inneren Hohlraum bilden und ihn umschlieBen. so 
dass eine Spreizung der Segmente. d.h. ein Offnen des Grelfweri«eugs. gegen die 
Federkraft der Segmente erfolgt 

Femer kann das Greifwerkzeug mit elnem Klebstoff beschichtet sein und/oder Widerhaken 
aufweisen. Weiterhin kann die Vorrichtung eine mit dem Greifwerkzeug verbundene 
Saugeinrichtung aufweisen. Diese zusatzlich moglichen MaBnahmen dienen zur 
verbesserten Fixlerung des Zecke. 

Das Greifwerkzeug ist vorzugsweise aus einem elastischen bzw. flexiblen Material wie 
Silikon. Insbesondere medlzinlschem Sillkdn. oder aus einem geeignetes elashschen 
kunststoffbeschlchteten Material getMldet. 

Weitertiin weist vorzugsweise die Vorrichtung eine Einrichtung zum LShmen oder Abtoten 
der Parasiten auf. Dies kann beisplelswe.se durch ein Abt6ten mittels Strom Oder Laser- 
Strahl erfolgen sowie durch LShmung oder Abtotung Ober ein geeignetes Pharmakon. 
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Vorzugswelse ist das Greifwerkzeug austauschbar. so dass aus Hygienegrunden das 
Greifwerkzeug nach einmaligem Gebrauch entsorgt wird, urn eine Ansteckungsgefahr durch 
ein bereits gebrauchtes Greifwerkzeug zu vermeiden. insbesondere ist das Greifwerkzeug 
eine von der Obrigen [y/lechanik abgetrennte Einheit. die .beispielsweise mittels 
BajonettverschluB oder ahnlichem mit der Drehvorrichtung verbunden ist. Dadurch besteht 
eine hygienische Abgrenzung des Einmalgreifwerkzeugs zur wiedervenwendbaren Mechanik 
des Zeckenfangers. Ferner steht das Greifwerkzeug in verschiedenen GroBen und 
Materialstarken zum Austausch zur Verfugung. so dass ein fur die Gr6Be dQS Parasiten 
passendes Greifwerkzeug zum Einsatz gelangen kann. Dadurch wird die Gefahr einer 
Quetschung des Parasiten weiter verringert. 

Vorzugsweise weist die Vorrichtung eine Abwurfeinrichtung zum Abwerf en des 
Greifwerkzeugs auf . Damit ist es moglich. dass das Greifwerkzeug von der Vorrichtung 
abgetrennt wird, nachdem die Zecke sich im Hohlraum des Greifwerkzeuges befindet, oder 
wenn ein Greifwerkzeug einer anderen GroBe venwendet werden muss. Insbesondere kann 
die Abwurfeinrichtung das Greifwerkzeug mit Beendigung des. Vorgangs der Entfemung 
eines Parasiten von der Vorrichtung losen. 

Dem beschriebenen Rotationsprinzip liegt die Beobachtung zugrunde. dass die Drehung der 
Zecke seibst oder des Greifwerkzeuges auf dem ZeckenkSrper die Zecke veranlasst. sich 
vom Wirt zu losen. 

. Femer ist der ZeckenfSnger so konzipiert, dass eine Einhandbedienung mflglich und damit 
auch an ..schwierigen" Korperpartien wie z. B. der Achselhohle zu venwendeh Ist. 

Vorteilhaftenweise stehen die Greifwerkzeuge in mehreren GroBen zur VerfOgung. urn von 
der kleinsten Nymphe bis zum vollgesogenem. enwachsenen Zeck die verschiedenpten 
ZeckengrdBen aufzunehmen. Verschiedene Materialstarken sollen den unterschiedllchen 
Verhaitnissen bei Mensch und Tier gerecht werden. Femer kann das Greifwerkzeug einen 
Feuehtigkeitsspender aufweisen. so dass die vom Greifwerteeug Oblichenweise lebend 
gefangene Zecke Im I5sbaren EInmalgreifwerkzeug einige Zelt uberleben kann. 
beispielsweise um zu einer Untersuchung geschlckl zu werden. 

Bevorzugte Ausfuhrungsfonnen der Erfihdung werden nachfolgend anhand der Zeichnungen 
dargestellt. Dabel zeigen 
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Fig. 1 ein fiktives und ein reales GroBenverhaltnis zwischen einer Zecl^e und einer Pinzette, 
Rg. 2 ein erstes Ausfuhrungsbeispiel der erfindungsgemaBen Vorrichtung, 
Fig. 3 ein zweites Ausfuhrungsbeispiel der erfindungsgemaBen Vorrichtung, 
. Fig. 4 verschiedene Segmentvarianten des Greifwerkzeugs, und 
Fig. 5 die Anwendung der ersten Ausfuhrungsform der Erfindurig. 

Fig. 1 wurde bereits im einieitenden Teil der Beschreibung eriautert und zeigt In seinem 
oberen Teil ein Abbiidung des falsqhen GroBenverhaitnisses zwischen einer Zecke 1. die 
sich in die Haut 3 eines Wirts gebohrt hat. und einer Pinzette 2. wie sie in der Literatur zu 
finden ist. Der untere Teil der Fig. 1 spiegelt demgegenuber das reale GroBenverhaitnIs 
wieder und zeigt deutlich, dass die Pinzettenamie 4, 5 im Vergleich zur Zecke 1 
uberdimensioniert sind, wodurch eine Quetschung der Zecke 1 beim Entfernen 
unvermeidlich ist. . ■ 

Fig. 2 zeigt eine erste Ausfuhmngsfomi des erfindungsgemaBen ZeckenfSngers 10, der ein 
stiftf6nT«iges GehSuse 11 aufwelst, an dessen unteren Ende ein sprelzbares und drehbares 
Greifwerkzeug 12 angeordnet 1st, wie dies durch die Refte 13. 14 und 15 angedeutet ist. 
Dabei symbolisiert Pfeil 13 die Drehrichtung des Greifwerkzeugs um die LSngsachse (nicht 
dargestellt) der Vorrichtung 10. Pfeil 14 die Spreizrichtung zum Spreizen des Greifwerkzeugs 
12 und Pfeil 15 die Offnungsbewegung des Greifweri<zeugs 12. In dem stiftf5rmigen 
Gehause 11 ist in Rtohtung der LSngsachse eine als DrucksUft 17 ausgebildete 
Druckvorrichtilng ahgeonjnet. die auf eine Spreizvorrichtung 16 zum Spreizen des 
Greifwerkzeugs und eine Drefvvorrichtung 18 zum Drehen des Greifwertceugs wirkt. Eine im 
innem des GehSuses 11 angeordnetes Federelement 19 slellt die notweridige Kraft bereit. 
um den die Im Folgehden beschriebene Wiricungswelse des Zeckenfangers 10 
bereitzusteilen. 

Der Zeckenfanger 10 funkHoniert ahnllch einem DruckbleislifL Bel diesem spreizen sich auf 
Daumendmck Grerflamellen an der Spitze des Stiftes. um die Bleistiftmine frei zu geben. 
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In dem ersten Ausfuhrungsbeispiel nach Fig. 1 offnet die Spreizvorrichtung 16 be! einem 
Daumendruck auf den Druckstift 17 in Richtung der Langsachse in das Innere des Gehauses 
hinein, wie dies durch den Pfeil 20 symboiisiert ist und einer ersten Betatigung entspricht. ein 
an der Spitze geschlitztes Greifwerkzeug 12. was beispielsweise durch ein Silikonballchen 
gebildet sein kann. Dieses Greifwerkzeug 12 wird Ober der Zecke positioniert und so auf die 
Haut aufgesetzt. dass sich die Zecke in der Offnung des Greifwerkzeugs 12 beflndet. .MIt 
Rucknahme des Daumendruckes auf den Druckstift 17. d.h. Bewegung des Druckstiftes 
entgegengesetzt zur Pfeilrichtung 20 entsprechend einer zweiten Betatigung, fahrt die 
Spreizvorrichtung 16 zuruck und das Greifwerkzeug 12 umschlleBt die Zecke in dem 
Hohlraum 21. Weiteres Nachlassen des Daumendruckes auf den Druckstift bewirkt eine 
Drehung des Qreifwerkzeugs 12 durch die Drehvorrichtung 18, wodurch die Zecke aus der 
Haut gelost und vom Greifwerkzeug 12 aufgenommen wird. Dieses Greifwerkzeug 12 ist 
losbar an der Vorrichtung 10 angeordnet und kann abgenommen werden. urn es.bei Bedarf 
mitsamt der Zecke an . ein Labor zur Untersuchung einzuschicken. Aus hygienischeri 
Grunden wird die Einmalverwendung der Greifweikzeuge 1 2 bevorzugt . 

Fig. 3 zeigt eine zweite AusfOhrungsform des erfindungsdemai3en Zeckenfangers 30 in 
schematischer Darsteilung. wobei Rg. 3 den ZeckenfSnger in vier Zustanden . II. III. und IV 
darstellL . ' 

Die zweite AusfOhrungsform des Zeckenfangers 30 arbeltet ebenfalls wIe die ersle 
AusfQhnjngsform verglelchbar einem Druckbleistift, wobei der Zeckenfanger 30 ein Gehause 
11. ein sprelzbares und drehbares Greifweitaeug 12 sowie einen Dmckstift 17 aufweisL Die 
Dreh- und Spreizrichtungen des Greifwerkzeugs 12 sowie das Greifwerkzeug 12 der zweiten 
AusfOhrungsform entsprechen der ersten Ausfuhmngsform, so dass sich eine emeute 
Beschreibung erObrigL Femer weist die zweite AusfOhrongsfonn eine Drehvorrichtung 18 
sowie eine Feder 19 zur Energiespeicherung und Bereitsteliung der notwendigen Krafte auf. 

Im Zustand I des Zeckenfangers 30 der Fig. 1. welcher der Ruheposition entspricht. ist das 
Greifwerkzeug 12 geschlossen und umschlieBt vollstandig einen Inneren Hohlraum 21. 
dessen GroBe fOr eine sichere Aufnahme des Parasften ausreichend isL Der Druckbolzen 31 
der Spreizvorrichtung 16 ist ebenfalls In der Ruheposition und ist in einer Ausnehmung 
zwischen geeignet geformten Sprelzbacken 32 . zur Spreizung des Greifwerkzeugs 12 
angeordnet . . 
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Der Zustand II der Fig. 1 zeigt den Zeckenfanger 30 wahrend Oder nach einer ersten 
Betatigung des Dmckstiftes. d.h. der Druckstlft 17 wird nach innen entlang der Langsachse 
des Zeckenfangers 30 gedruckt. Durch die Bewegung des Druckstiftes 17 in der Fig. 3 nach 
unten wird der auf Gnjnd seiner Nutfuhmng quer stehende Dnjckbolzen 31 der 
Spreizvorrichtung 16 ebenfalls durch einen Mitnehmer 34 nach unten verschoben. was zu 
einer Spreizung. d.h. Offnung. des Greifwerkzeugs 12 durch die Wirkung des Druckbolzens 
31 auf die Spreizbacken 32 f uhrt 

Im Zustand III des Zeckenfangers 30 wurde der Druck auf den Druckstlft in die gleiche 
Richtung wie im Zustand II fortgesetzL Dies kann als Endposltlon einer ersten Betatigung 
Oder als Beginn einer zwelten Betatigung betrachtet warden, da bei der zweiten 
AusfOhmngsform des Zeckenfange,^ 30 die ersle und zweite Betatigung nahtlos Ine.nander 
ubergehen konnen. Bedingt durch die NutfOhning wird der Dmckbolzen 31 Jetzl urn 90" urn 
seine Langsachse gedreht, wodurch durch die Ausgestaltung des Dmckbolzens, d.h. durch 
die dargestellte Abflachung. sich das Greifwerkzeug 12 durch eigene Federkraft schlieBt. Da 
auch das obere Ende des Druckbolzens 31 entsprectiend abgeflacht gestaltet 1st. Iiegt 
•dieses jetzt in der 6ffnung des MItnehmers 34 des Dmckstifts 17 und kann somit nicht mehr 
welter gedruckt werden. d.h. der Druckbolzen 31 hat seine Endposltion enreicht. 

Der Zustand IV des Zeckenfangers 30 wird durch weitere Betatigung des Dmckstiftes 17 in 
die gleiche Richtung entiang der IJingsachse der Vorrlchtung 3a errelcht. .Die weitere 
Betatigung in die gleiche Richtung wie die erste betatigung bewlrkt eine Drehung oder 
Rotation des geschlossenen Greifwerkzeugs 17. symboliscM dargestellt durch den Pfe.1 35. 
Die Drehung des Greifwerkzeugs 17 wird bevrirkt durch eine Drehvorrichtung 18. die geb.ldet 
wird durch zwei auf der AuBenseite des Dmckstifts 17 angeordnete Noppen 33, die jetzt .n 
das Innengewinde des Gehauses 11 greifen. Bei weiterem Druck auf den Dmckstift 17 w.rd 
somit das Gehause 11, auf dem das Greifwerkzeug 12 befpstigt ist, gedreht. 

Vorteilhaft bei der zweiten AusfOhmngsfomi ist, dass der Zeckenfanger das Greifwerkzeug 
dffnel schlieBt und dreht durch Betatigen oder Bnfahren des Druckstiftes in eine Richtung. 
Der Bewegungsablauf ist abgeschlossen, wenn der Dmckstift vollstandig eingedruckt .st Im 
Gegensatz zur ersten AusfQhmngsform 1 wird durch die unidireklionale Betatigung des 
Dmckstiftes ein Lastwechsel vermlederi. Dadurch lasst sich ein „Verzittem". insbesondere 
bei der Entfemung kleinster Zecken, verhindem. 
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Rg. 4 zeigt Varianten des Greifwerkzeugs 12 in schematischer Ansicht von unten. In Teil a) 
der Rg. 4 ist ein Greifwerkzeug bestehend aus zwei Segmenten 41, 42, d.h. sog. 180° 
Sektoren, in Teil b) ein Greifwerkzeug bestehend aus drei Segmenten 43, 44, 45, d.h. sog. 
120*" Sektoren, und in Teil c) ein Greifwerkzeug besteiiend aus vier Segmenten 46, 47, 48, 
49, d.h. sog. 90*" Sektoren, dargestellt. Zur besseren bildlichen Darstelfung sind die 
verschiedenen Greifwerkzeuge leiciit geoffnet dargestellt, um einen Endruck vom Verlauf der 
Schnittkanten zu erreichen. Im geschlossenen Zustand liegen die Kanten der Segmente 
aneinander an. 

Rg. 5 zeigt schematisch die Anwendung der ersten Ausfuhaingsform des 
erfindungsgemaBen Zeckenfangers 10 mit einem Greifwerkzeug 12 besteiiend aus zwei 
Segmenten 41, 42 in schematischer Querschntttsansicht entlang der LSngsachse der 
Von;ichtung 10, d.h. des Zeckenf3ngers'10. Der Zeckenfanger 10 wird in geoffnetem Zustand 
des Greifwerkzeugs 12 Ober der Zecke 1 auf die Haut des Wirts platziert. AnschlieBend wird 
durch Loslassen des Druokstifts 17 in Reilrichtung 50 ein SchiieBen der Segmente 41 und 
42 sowie eine Rotation des Greifwerkzeugs 12 bewirkt, wodurch die Zecke aus der Haut des 
Wirts gelost und abgehoben wird. Die Zecke l .befindet sich dann vollstdndig im 
geschlossenen Hohlraum 21 des Greifwerkzeugs 12, wie dies im rechten Teil der Fig. 5 
dargestellt ist. Im Querschnitt der Segmente 41 und 42 des Greifwerkzeugs ist ferner zu 
erkennen, dass sich die.Dicke der Segment zur Greifwerkzeugspitze hin vefringert, d.h. ein 
Segment 41, 42 verjQngt sich'dickenmaBig zur Segmentspitze hin. Die durch die VerjQngung 
gebildeten Segmentbacken 51, 52 sind femer nach innen gerichtet, um einerseits die Zecke 
S9 nah wie mSglich am Wirt zu fassen und andererseits im geschlossenen Zustand den 
Hohlraum 21 zu bilden. Nicht dargestellt ist, dass die Verjungung der Wandstarke der 
Segmente zur Greifwerkzeugspitze hin auch bei den Greifwerkzeugen mit mehr.als zwei 
Segmenten, wie sle in Rg. 4 schematisch dargestellt sind, vorhanden ist. Ferner wird fur das 
Greifwerkzeug ein elastisches bzw. flexibies Material verwendet, um eine Quetschung der 
Zecke zu vermeiden. Weiterhin kann das Greifwerkzeug mit der Drehvorrichtung losbar, 
beispielsweise mittels eines BajonetverschluB, verbunden sein (nicht dargestellt), so dass 
das Greifwerkzeug nach einmallger Verwendung entfernt werden kann. Ferner kann dass 
das Greifwerkzeug einen Feuchtigkeitsspender (nicht dargestellt) aufweisen, so dass die 
Zecke im Greifwerkzeug einige Zeit uberleben kann, falls das Greifwerkzeug mit der 
lebenden Zecke zu einer Untersuchung geschickt wird. Der Feuchtigkeitsspender kann im 
einfachsten Fall durch das Einbringen eines Tropfen Wassers in das Greifwerkzeug gebildef 
werden. . 
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Ferner kann mit Beendigung der Zeckenentfemung. d.h. wenn sich die lebende Zecke im 
Hohlraum befindet, das Greifwerkzeug 12 von der Drehvorrichtung des Zeckenfangers 
mittels einer nicht dargestellten Abwurfvorrichtung gelost, d.h. abgeworfen, werden. Das 
abgeworfene Greifwerkzeug mit der darin befindlichen Zecke kann dann zur Untersuchung 
der Zecke liinsichtlich ilirer Infektion versendet werden. 



I 
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BEZUGSZEICHENLISTE 



1 



Zecke 



2 



Pinzette 



3 



Wirtshaut 



4 



Pinzettenarm 



5 Pinzettenarm 

10 Zeckenf anger 

1 1 Gehause 

12 . Greifwerkzeug 

13 Drehrichtung 

14 Spreizrichtung 

15 Offnungsrichtung 

16 Spreizvorrichtung 

17 bruckstift 

18 Drehvorrichtung 

19 Feder 

20 Richiung des Eindrucken des Druckslifts 
21' Hohlraum 

30 Zeckenfanger 

31 Druckbotzep 

32 Spreizbacken 

33 Noppen 

34 Mitnehmer 

35 Drehrichtung Greifwerkzeug 

41 180*'-Segment 

42 180°-Segment 

43 120''-Segment 

44 120°-Segment 
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45 120''-Segmerrt • 

46 SO'-Segment 

47 .go'-Segment 

48 90°-Segment 

49 90"-Segment 

50 Riditung zum Ausfahren des Dmckstittes 

51 . Segmentbacke 

52 Segmentbacke 
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patentansprOche 

Vorrichtung (10, 30), insbesondere zum Entfemen von Paraslten Oder Zecken (1) aus 
der Haut von Tieren und Menschen, mit einem Gehause (1 1). einem spreizbaren 
Greifwerkzeug (12). einer Spreizvorrichtung(16) zum Spreizen des Grelfwerkzeugs (12) 
und einer Drehvorrichtung (18) zur Drehung des Greifwerkzeugs (12) um die 
Langsachse der Vorrichtung, 
dadurch gekennzeichnet, dass 

das Greifwerkzeug (12) in seinem ungespreizlen Zustand einen Im wesentlichen 
geschlossenen IHdhlraum (21) zur Aufnahme des Parasiten.oder der Zecke (1) 
umschlieBt. . 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1 . dadurch gekennzeichnet. dass die Vorrichtung (10. 30) 
weiterhin eine in axiaier Richtung der Vorrichtung wirkende Druckvorrichtung (17) zur 
Betatigung der Spreizvorrichtung (16) und der Drehvorrichtung (18)'des Greifweri«eugs 
(12) aufweist, 

3. Vorrichtung nach Anspmch 2, dadurch gekennzeichnet. dass eine erste Betatigung der 
Druckvorrichtung (17) eine Spreizung der Greifwert<zeugs (12) durch die 
Spreizvorrichtung (16) t)evwrkt. . . > • 

4. vorrichtung nach Anspruch 3. dadurch gekennzeichnet. dass eine zweite Betatigung 
der Druckvorrichtung (17) eine Drehung des Grerfw^riczeugs (12) bewirict. 

5. vorrichtung nach einem der Anspruche 3 Oder 4. dadurch gekennzeichnet. dass eine 
SchlieBung des Greifwerkzeugs (12) durch die erste Oder zweite Betatigung der 
Druckvonichtung (1 7) bewiirkt wird. 

6 Vorrichtung nach einem der AnsprQche 2 bis 5. dadurch gekennzelchneVdass die 
erste Betatigung der Druckvorrichtung (17) in axiaier Richtung in die Vorrichtung (10. 30) 
hinein erfolgt und die sich an die erste Betatigung anschlieBende zweite Betatigung in 
axiaier Richtung aus der Vorrichtung (1 0, 30) heraus erfolgt 
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7. Vorrichtung nach einem-der Anspruche 2 bis 5. dadurch gekennzeichnet. dass die 
erste Betatigung der Druckvorrichtung (17) ir> axialer RIchtung In die Vonrlchtung (10. 30) 
hinein und die sich an die erste Betatigung anschfieBende zweite Bet&tigung weiter in 
axialer Ridhtung in die Vonrlchtung (1 0, 30) hinein erfolgt. 

8. Vorrichtung nach einem der vorangegangenen Anspruche. dadurch gekennzeichnet. 
dass das Greifwerkzeug (12) aus zwei oder mehreren Segmenten (41, 42; 43, 44, 45; 
46. 47. 48, 49) gebildet ist. 

9. Vorrichtung nach Anspmch 8. dadurch gekennzeichnet. dass das Greifwerkzeug (12) 
aus. zwei. drei oder vier Segmenten (41 . 42; 43. 44. 45; 46, 47. 48. 49) gebikJet ist 

10. Vorrichtung nach Anspruch 8 oder 9. dadiirch gekennzeichnet. dass die Segmente 
(41 . 42; 43 44, 45; 46. 47, 48, 49) des Greifwerkzeugs (1 2) elastisch sind. 

1 1 . Vorrichtung nach einem der AnsprOche 8 bis 10, dadurch gekennzeichnet. dass die 
Segmente (41. 42; 43. 44. 45; 46. 47. 48. 49) des Greifwerkzeugs (12) zur Spitze des 
Greifwerkzeugs (12) hin sich veijOngende und nach innen gerlchtete Grerfbacken 51. 52) 
bilden. 

12. Vomchtung nach einem der AnsprOche 8 bis 11, dadurch gekennzeichnet. dass die 
Segmente (41, 42; 43, 44, 45; 46, 47, 48, 49) des Greifwerkzeugs (12) eine Federkraft 
aufweisen, gegen welche die Spreizung dei- Segmente (41, 42; 43. 44, 45; 46, 47. 48. 
49) erfolgt. 

13. Vorrichtung nach einem der vorangegangenen Anspruche. dadurch gekennzeichnet. 
dass das Greifwerkzeug (12) mit einem Klebstoff beschichtet IsL 

14. Vorrichtung nach einem der vorangegangenen AnsprOche. dadurch gekennzeichnet. 
dass das Greifweri«zeug (12) Widerhaken aufweist. 

15: Vomchtung nach einem der vorangegangenen Anspruche. dadurch gekennzeichnet. 
dass die Vorrichtung (10. 30) eine mit dem Grerfweri<zeug (12) verbundenen 
Saugeinrichtung aufweist. 
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16. Vorrichtung nach einem der vorangegangenen Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Vorrichtung (10, 30) eine Einrichtung zum Lahmen oder Abtoten der Parasiten 
(1) aufweist. 

17. Vorrichtung nach einem der vorangegangenen Anspruche. dadurch gekennzeichnet, 
dass das Greifwerkzeug (1 2) austauschbar ist. 

18. Vorrichtung nach Anspaich 17. dadurch gekennzeichnet, dass das Greifwerkzeug (12) 
in verschiedenen GroBen und Materialstarken zum Auslausch zur VerfQgung steht. 

19. Vorrichtung nach einem der Anspruche 17 dder 18. dadurch gekennzeichnet, dass. das 
Greifwerkzeug einen Feuchtigkeitsspender aufweist. 

20. Vorrichtung nach einem der AhsprOche 17 bis 19, dadurch gekennzeichnet. dass die 
Vonichtung eine Abwurfelnrlchtung zum Abwerfeh des GreHwerkzeugs aufweist 

21. Vorrichtung nach Anspruch 20, dadurch gekennzeichnet, dass die Abwurfeinrlchtung 
das Grelfwferkzeug;mit Beendigung des Vorgangs der Entfemung eines Parasiten von 
der Vonichtung I5st 
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